Selbstfahrende Gelenk-Teleskop-Arbeitsbiihnen (Diesel) auf Radfahrwerk K3/7:.V:/8/53
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Technische Daten Technische Daten Technische Daten
Arbeitshdhe max. 15,7 m  Arbeitshohe max. 15,7 m Arbeitshbhe max. 12,6 m
Plattformhdhe max. 13,7 m Plattformhéhe max. 13,7 m Plattformhdhe max. 10,6 m
§eitl. Reichweite max. 75m §eit|. Reichweite max. 7,5m §eit|. Reichweite max. 7,5m
Uberbrickungshdhe max. 7,3 m Uberbrickungshéhe max. 6,2m  Uberbrickungshéhe max. 4,6m
Traglast Plattform max. 227 kg Traglast Plattform max. 230 kg Traglast Plattform max. 230 kg
Schwenkbereich endlos  Schwenkbereich 359° Schwenkbereich 355°
Antrieb Diesel  Antrieb Diesel  Antrieb Diesel
Steigfahigkeit 40 %  Steigfahigkeit 40 %  Steigfahigkeit 45 %
Abmessungen Abmessungen Abmessungen
Transportlange 6,71 m Transportlange 550m Transportlange 412 m
Transportbreite 2,06 m Transportbreite 2,00 m Transportbreite 1,80 m
Bauhdhe 2,24 m Bauhbdhe 2,20m Bauhbdhe 2,04 m
GroBe der Plattform 0,76 x 1,83 m  Gr6Be der Plattform 0,76 x 1,83 m  GroBe der Plattform 0,76 x 1,42 m
Einsatzgewicht 7415 kg Einsatzgewicht 7.350 kg Einsatzgewicht 4.860 kg
Ausstattungen Ausstattungen Ausstattungen
Allrad-Antrieb Allrad-Antrieb Allrad-Antrieb
Pendelachse Pendelachse Pendelachse
Korbarm Korbarm Korbarm
Korbschwenkung Korbschwenkung Korbschwenkung
Sonstiges Sonstiges Sonstiges
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